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1. [1 Punkt] Sei S = {(x, y, z) ∈ R3 | x, y ∈ [0, 1], z = x3 + y} ⊂ R3 und f : R3 → R3

das Vektorfeld definiert durch

f(x, y, z) =

 0
z − x3

x2 + y

 .

Berechnen Sie anhand der Definition von Oberflächenintegralen den Fluss
∫
S
f · dn

von f durch S.

2. [1 Punkt] Berechnen Sie die Rotation rot(g) des Vektorfelds g : R3 → R3 definiert
durch

g(x, y, z) =

 −x3z + y

2yzey
2

ey
2 − sin(x)

 .

Ist g konservativ?

Ergebnis:


