4.8 Elementarteilersatz
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Sei R eil{f Hauptidealring:

Erinnerung: Eine n x n- Matrix A mit Koeffizienten in R ist genau dann invertierbar, wenn det(A) in

R liegt. Die Menge aller dieser Matrizen bildet eine Gruppe mit der Matrlxmultlphkatlon genannt die

allgememe lineare Gruppe GL,(R).

4.8.1 Satz: Sei A eine m x n-Matrix {iber einem Hauptidealring R. Dann existieren Matrizen U € GL,,(R)

und V € GLn(Rm< k < min{m,n} und Elemente ey, ..., e, € R~ {0} mit e;]es] ... ey,
so dass gilt - - T
€1
vav =| ,

wobei alle nicht gezeigten Matrixkoeffizienten gleich 0 sind.
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